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phyBASIC®

Prazisions-Schrittmotor mit hohem
Drehmoment und optimiertem Laufverhalten

Unsere Motorserie phyBASIC® verbin-
det die Vorzlige eines preisoptimierten
Designs mit hervorragenden Betriebs-
eigenschaften. Damit eignen sich die
phyBASIC® Motoren insbesondere fiir
Standard-Anwendungen in Maschinen-
bau und Industrie. Optimiertes Laufver-
halten, hohes Drehmoment und solide
Verarbeitung machen den phyBASIC®
zu einer hervorragenden Wahl, wenn
es darum geht in Umgebungen bis IP
40 schnell und exakt zu positionieren.
Durch das 200-schrittige Design, den
optimierten Schnitt und den ruhigen
Motorlauf eignet sich der Motor auch fur
Prazisionsanwendungen.

Kombiniert mit unserer modularen
Antriebssteuerung phyMOTION®, der

Mehr als nur Standard

Damit Sie auch fur Ihr Projekt die ide-
ale Losung finden, bieten wir lhnen die
Méglichkeit auf der Basis unserer Mo-
torserien individuelle Verdnderungen zu
realisieren. Ist Ihnen phyBASIC® oder
die VSS-in-Vakuum-Serie nicht ausrei-
chend auf lhre Anwendung ausgelegt,
entwickeln wir mit |hnen zusammen
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Ansteuerung TM StepDrive (fir SIMA-
TIC® ET200® SP) oder unseren Endstu-
fen erhalten Sie ein optimal abgestimm-
tes System aus hochwertigen Motoren,
Leistungsverstarkern und Controllern.
Durch eine sorgfaltige Lieferantenaus-
wahl und unser zertifiziertes Quali-
tatsystem (IS0 9001) stellen wir sicher,
dass  phyBASIC®-Motoren  unseren
hohen Qualitatsanforderungen entspre-
chen und zuverldssig zusammen mit
unserer Ansteuerungselektronik ein-
gesetzt werden konnen. So erhalten Sie
gewohnt hohe Phytron-Qualitat zu guten
Konditionen - zusammen mit unserem
hervorragenden Support.

einen unserer Motoren zum , perfect fit"
fur lhre Anwendung. Mit unserer Appli-
kationserfahrung von Antrieben in der
Papierherstellung bis hin zu Satelliten-
optiken bringen wir auch Ihre Anwen-
dung in Bewegung!
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complient
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high precision high torque smooth running

e 2-Phasen Schrittmotoren

¢ Haltemomente von 16 mNm
bis 7,2 Nm

e Kantenmaf3 von 20 bis 86 mm
¢ Standardschrittzahl 200

e Schrittgenauigkeit
5 % fir 1,8° Schrittmotoren

e Betriebsspannung
phyBASIC® 20,28,42 (NEMA 8,11,17):
48 Ve
phyBASIC® 56,86 [NEMA 23/34): 72 Ve

o Standard-Anschlussart: 4-Leiter
parallel

e Schutzklasse IP 40
e |solierklasse B, 130 °C
¢ |solierwiderstand 100 MQ)

o Einsatztemperaturbereich
-10 bis +50 °C (kein Frost)

e Kabel mit Gegenstecker inklusive
e Optionen

- Getriebe

- Zweites Wellenende
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Industrial

Schrittmotor phyBASIC® 20 bis 86 (NEMA 8 bis 34)
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*) Option fir Nema 17/23: bei zweitem Wellenende

zwei Gewinde zur Befestigung eines Encoders:

M2,5; 2,5 mm tief3 auf einem Lochkreis von 19,05 mm?
NEMA 8 bis 23 NEMA 34

Abmessungen / Elektrische und mechanische Kenndaten

Mechanische Kenndaten
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8 20-1 0.6 67 125 26 48 16 1 0.002 4 20 005 201 315 15 - 20 - - 201 15 16 M2 4 - -
1" 28-1 1,0 2,5 22 26 48 65 5 0,009 7 52 01 283 31 2 - 2 - - 283 22 23 M25 5 45 15
17 42-1 1,5 1,7 29 26 48 320 120,038 25/65 29 021 423 343 2 - 2 13 5 423 22 31 M3 5 45 15
17 42-3 1,5 2,2 49 26 48 620 25 0,082 25/65 29 036 423 483 2 - 2 13 5 423 22 31 M3 5 45 15

23 56-2 22 16 69 26 72 1500 45 022 40/130 70 069 564 55 1,6 48 206 13 635 564 381 47,1 51 635 58 15
23 56-3 20 23 98 2 72 2300 75 039 40/130 70 10 564 77 16 48 206 13 635 564 381 47,1 51 635 58 15

34 86-1 50 048 45 18 72 3800 90 095 65/155 220 16 8 675 1,25 10 31,7 1905 952 8 73 696 65 127 - 22

34 86-2 50 0,61 8 18 72 7200 150 1,6 65/155 220 27 8 97 1,25 10 31,7 1905 952 8 73 696 65 127 - 22

Alle oben angegebenen Werte beziehen sich auf eine Raumtemperatur von 20°C und atmospharischen Druck.
Vaxiale Lagerbelastung Druck / Zug  ?Toleranz: 0/-0,012 ¥ Toleranz: 0,1 “Toleranz: 1 Toleranz: 0,5 Toleranz: Nema 8 bis 17: 0/-0,052; NEMA 23: £0,05; NEMA 34: £0,025
"Nema 8 bis 23: Maximalwerte; Nema 34: Toleranz: +0,5 ®Maximalwerte ?Toleranz: +0,75
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Kennlinien

phyBASIC 20-1/ NEMA 8 phyBASIC 28-1/NEMA 11
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Stecker und Gegenstecker

Motor Stecker am Motor (Stift) Litzen Gegenstecker
L A . .
AWG Gehause Crimpkontakt
[mm]  [mm]
phyBASIC 20  JST B6B-ZR(LF)(SN] 200 £10 26 JST ZHR-6 JST SZH-002T-P0,5
phyBASIC 28 MOLEX 53253-0670 300 £10 26 P/N MOLEX51065-0600 P/N MOLEX 50212-8000
phyBASIC 42 JST S6B-PH-K (LF)(SN] 30010 55+05 26 JSTPHR-6 JST SPH-002T-P0,5
phyBASIC 56 JST S6B-XH-A-1 (LF)(SN) 30010 26 JST XHP-6 JST SXH-001T-P0,6
phyBASIC 86 Litzen 300 £10 18 - -
L
Nema 11 Nema 17 /23 Nema 34 . a{ﬁ*
e} o ¢} o) o® &0 E
Gegenstecker JST-300/200
o o o o °® &0 —
]' L N '[ e oo g g g g AT?
Pin 6 1 Pin 1 6
Phase 1 Phase 2
Ansicht hinten Ansicht Front Ansicht Front Ansicht Front Gegenstecker MOLEX-300

Anderungen vorbehalten bei allen Abbildungen, Beschreibungen und technische Daten.
Es wird keine Haftung fiir die Richtigkeit dieser Informationen ibernommen.

Bestellschlissel

Pin

- 3
§ &
5 F (1) Phase 1°
Y & (3)
& W3
N

|}
W1
B L1£ 1 B € [
W4 W2
i (4) = -
Varianten () Phase 2
KantenmaB [mm] (NEMA)  Bestellschlissel 4-Leiter .
Ansteuerung bipolar
20 (NEMA 8) phyBASIC-20-1-200-0,6-4Lp-JST-200
28 (NEMA 11) phyBASIC-28-1-200-1,6-4Lp-MOLEX-300
42 (NEMA 17) phyBASIC-42-1-200-1,5-4Lp-JST-300
phyBASIC-42-3-200-1,5-4Lp-JST-300 Zubehor
56 (NEMA 23) phyBASIC-56-2-200-2,2-4Lp-JST-300 o Kabel mit Gegenstecker inklusive
phyBASIC-56-3-200-2,0-4Lp-JST-300
86 (NEMA 34) phyBASIC-86-1-200-5,0-4Lp-300
phyBASIC-86-2-200-5,0-4Lp-300 Phytron GmbH
August-Rasch-Strafle 11 - 82216 Maisach
T +49-8142-503-0 F +49-8142-503-190
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