
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 

  Motor Performance 
Stirnrad-
Getriebe 

Wicklung Spannung Halte- 
moment 

max. 
Betriebs- 
moment 

Leistung Schritt-
winkel 

Baugröße Dreh-
moment 

            d x h   
Motortyp   Vdc mNm mNm W ° mm Typ Nm 

ST32 
UNI unipolar 5 / 12 10 6 - 7,5 2 7,5 35 x 21,5 

S49A 
/ 

S52A 
/ 

S70A 

0,1 - 3 

ST32 BI bipolar 5 11,5 8,5 2 7,5 35 x 21,5 

S49A 
/ 

S52A 
/ 

S70A 

0,1 - 3 

ST31 
UNI unipolar 5 / 12 28 - 46 20 - 33 3,5 - 3,8 7,5 51 x 24,2 

S52A 
/ 

S70A 
/ 

S70B 

0,1 - 10 

ST31 BI bipolar 5 55 45 3,5 7,5 51 x 24,2 

S52A 
/ 

S70A 
/ 

S70B 

0,1 - 10 

ST35 
UNI unipolar 5 / 12 85 -100 57 - 80 5,3 7,5 

56,3 x 
33,5 

S70A 
/ 

S70B 

0,2 - 10 

ST35 BI bipolar 5 125 95 5 7,5 
56,3 x 
33,5 

S70A 
/ 

S70B 

0,2 - 10 

ST36 
UNI unipolar 5 / 12 60 32 - 37 5,3 15 

56,3 x 
33,5 

S70A 
/ 

S70B 

0,2 - 10 

ST36 BI bipolar 5 65 48 5 15 
56,3 x 
33,5 

S70A 
/ 

S70B 

0,2 - 10 
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ST Serie - Schritt-Motoren 

 Permanentmagnet DC - Schrittmotoren  
 Klauenpol-Ausführung (Dosenmotor) 
 hohe Lebensdauer  
 3 Baugrößen mit jeweils mehreren 

Wicklungsoptionen 
 Haltemomente von 10 bis 125mNm 
 Wicklungen für 5V und 12V unipolar oder 5V bipolar 
 elektrische Anschlüsse: Stecker / flying leads 

(optional Stecker) 
 optionales Getriebe 
 Sonderausführungen möglich (Zahnräder, 

Wellenkonfiguration, Sonderwicklungen, Stecker) 
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